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只有结合销售三角形的三条边 才能实现销售

1.业务重点
明确需求、预算、时间线、焦点

3.挑
战

-技
术

匹
配2.应

用
-产

品
匹

配

›› 确保客户瞄准简单的应用。 

›› 第一次使用 LEAN ROBOTICS（设计阶段）
和 BLUEPRINTS 便可正确完成设计。

›› 参观工厂完成设计确认。 

›› 与您的自动化工程师制定 POC 
换取客户的承诺。

› 这是您的第一个自动化项目吗？ 
	

› 您是否有内部机器人专业知识？

› 您的自动化工程师会成为该项目的执行
人员吗？

› 该项目现在是您的重点项目吗？

›› 你希望该流程自动化的原因？
›› 您的机器人开始运行的时间？ 
›› 如果机器人未准时运行怎么办？

›› 关于投资回报率和回报期，您的目标是什么？ 
›› 预算是否已获批准，或我们是否应该等待最终设计？
›› 除您之外，谁还需要审批这笔费用

ROBOTIQ 产品 销售指南
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您为什么不在工厂中增加更多的机器人？

挑战不在于机器人，而在于机器人单元！

您需要在成本高昂和复杂的整合计划

以及现状之间做出选择。这真的需要选择吗？这是您希
望远离自动化，或者自动化变得更为紧迫的原因吗？

如果有一种方法可以成功整合机器人， 
同时又节省时间与资金呢？

用您心目中独特的 ROBOTIQ 方案推动讨论

ROBOTIQ 更快开展生产的方法

什么方法？

•• 步进法：用于机器人单元部署的三个阶段：设计、整合及运行。我
们甚至有相关手册。

•• 一套标准工具：加快您的应用部署（Plug & Play 机械爪、摄像
机、力和扭矩感应器）并监控机器人性能。

使用理由？ 
•• 更快开展生产

您的客户管理其自身的项目，而我们提供完整的支持网络。
•• 本地合作伙伴

•	ROBOTIQ 整合指导

Insights

Plug + Play components

Skills

Blueprints

DoF

工厂机器人工作指南
获取手册与模板请访问 leanrobotics.org；
亦可访问 amazon.com 获取
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LEAN ROBOTICS 单元 
部署流程

准备

•• 确认目标单元
•• 需改进的目标指标
•• 召集团队
•• 项目沟通

项目概要：
•• 范围
•• 目标
•• 团队
•• 时间线

手工流程定义
•• 手工任务地图
•• 手工单元设计

机器人流程定义
•• 高级机器人单元概念
•• 机器人任务地图
•• 机器人单元设计

手工-机器人比较

最终确定机器人单元概念
•• 投资回报率
•• 降低风险
•• 确定最小的可行机器人单元
•• 获取设备

机器人单元计划与设备

价
值

输
出

采购在此发生

•• 启动
•• 监控
•• 故障排除
•• 持续改进

为单元客户 
生产的零部件

生产线下单元准备
•• 组装单元
•• 编程

生产线准备
•• 进料与出料
•• 工艺模具
•• 上游与下游工艺
•• 信息通讯
•• 设计修改
•• 单元记录
•• 停机风险与规避计划

安装于生产线

培训

准备就绪的机器人单元与团队

设计 整合 运行
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决定考虑因素认识

客
户

的
购

买
流

程
客户与合作伙伴的流程

加快设计阶段，将您客户的应用载入 blueprints.robotiq.com
获取电子书、视频以及案例研究，请访问 robotiq.com/resource-center

有疑问？请联系您的渠道销售经理 

我需要机器人吗？ 
我从何处开始？

IROBOTIQ 是否适合我的应用？ 我的机器人单元如何设计？

设计准备

1. 引导 3。工厂参观 4。降低风险 5. 报价 6。采购订单2. 资格预审电话

客
户

机
器

人
单

元
部

署
流

程
RO

BO
TIQ

 合
作

伙
伴

的
销

售
流

程
  

查看精益机器人单元部署流程
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在该过程中保持势头

瞄准恰当的客户

来自以下行业的自动化工程师与生产经理： 

•• 汽车制造
•• 工业部件
•• 航天
•• 电子电器
•• 消费品

•• 目标：让客户的利益相关者放心并排除技术风险。降低风险可推动客户完成其机器人单元
设计并为发送采购订单做好准备。

在 LEANROBOTICS.ORG 使用降低风险模板

完成销售三角形测试。 
开展评估的前提： 

•• 该项目为业务重点
•• 该应用已得到确认并匹配我们的产品
•• 客户有完成该项目的技能 

安排工厂参观时间，确保所有关键人物到场： 

•• 自动化工程师
•• 生产工程师
•• 工厂经理等…
•• 任何其他决策人员

•• 请记住：挑战不在于机器人，而在于机器人单元！
•• 要求参观工厂车间并在演示前安装您设有 ROBOTIQ 的机器人。

1。引导

2. 资格预审电话

3。工厂参观

4.降低风险

客户尚未确认应用 客户已确认一项应用

参观车间

寻找可自动化的简单工艺

是否过于复杂？

是

打开 BLUEPRINTS 并开
始设计阶段

看起来不错

帮助寻找更简单的应用

开始演示
•• 吸引所有人的注意力
•• 展示其希望观看的内容
•• 利用独一无二的 ROBOTIQ 合作伙伴提案

•	100% 验证销售三角形

在您的演示中，请勿：
•• 使用客户的零部件，除非您知道其可正常使
用

•• 迷失在技术详细信息中
•• 未经准备演示客户的应用



7

营销

整合指导

应用工程师

现场销售准备

渠道

内部销售专家

认识
决定

（包括设计）考虑因素 整合

客
户

阶
段

合
作

伙
伴

RO
BO

TIQ

让我们作为一个团队开始销售！

加快设计阶段，将您客户的应用载入 blueprints.robotiq.com
获取电子书、视频以及案例研究，请访问 robotiq.com/resource-center

有疑问？请联系您的渠道销售经理

采购在此发生
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目标应用
机器维护、组装、拾取与放置、质量测试

自适应机械爪

自适应机械爪

客户购买的主要原因
•	轻松对位置、速度和力度进行编程
•	排除转换麻烦并降低模具成本
•	内置位置反馈机制
•	精确和坚固
•	适合业界需求 

第三方确认

“在把 Robotiq 机械爪与 Universal Robot 配合使用时，我只需
将信息块拖到机器人的屏幕上即可。它基本上自行运行。”

Charles Fenwick,  Voodoo Manufacturing

“我不会编程，但我发现利用逻辑知识对机器人、双指自适应机
械爪和腕式摄像机编程非常简单。”

Adrian Losif, Assa Abloy

“当然，我们测量了生产时间，但设置教导时间是机器人性能最
关键的方面。如果机器人每个部件的设置需要四个小时，我们就
不会成功。实际上，我们的机器人和机械爪的设置时间很短。”

Mathieu Deblois，Précinov

自适应机械爪资源

案例研究

请参阅 robotiq.com 网站的资源中心或在 Robotiq Kit for Partners 部分查看使用自适应机
械爪机器人项目成功的案例。

Assa Abloy | Beyerdynamic | Voodoo Manufacturing | Creating Revolutions | WalkMachine 
Inc | 
Whippany Actuation Systems | Précinov | SFEG: a Scott Fetzer Company | Lowercase | 
Continental Automotive

电子书

在 robotiq.com 的资源中心查看关于自适应机械爪的可免费下载电子书。

协作机器人的机械爪
协作机器人入门，第1部分：启动您的项目 
部件演示手册 

产品说明书 在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分有七种语言的产品说明书可与客户分
享。

自适应机械爪备忘单
我们的备忘单对 Robotiq 完整的机械爪系列产品进行了比较
该备忘单可在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分中找到，也可在 robotiq.
com 网站的产品页面找到。

产品视频 在 robotiq.com 网站的自适应机械爪产品页面上观看并分享我们的自适应机械爪视频。

应用视频 请参阅我们的应用视频中有关自适应机械爪的操作，视频可在 partners.robotiq.com 上的 Robotiq Kit 
for Partners 部分和 robotiq.com 网站上的自适应机械爪产品页面中找到。

产品图片 请参阅 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分，了解我们的自适应机械爪的诸
多产品图片，包括工作室和出厂设置。

产品推介 使用我们的 Robotiq 产品推介进行演示，其中介绍了自适应机械爪。这个 Powerpoint 文档在 partners.
robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分以六种语言提供。



9

自适应机械爪

自适应机械爪

我们的专长 OnRobot 气动/定制 有实力的机械爪品牌 

我们提供最好的产品

灵活、易用、高质量
我们提供一系列完整的灵活、高质量的机械爪， 
所有机械爪的设计都易于部署、配有功能强大且易
于使用的软件包

我们的机械爪比气动或定制机械爪更容易部
署。

我们提供功能更强大且易于使用的软件
包。

Robotiq 能助您更快地销售更多的协作机器人

服务与支持  

我们 Robotiq 专门的 CSM，ISS 和整合指导团队
为您提供从制作蓝图到化解项目风险等各方面的
支持。此外，在我们的总部有设备齐全的专业培训
设施，您可以在那里对您的 Robotiq 产品知识进
行完善。

最后，您将可以访问 dof.robotiq.com 网站上的
全球 DoF 自动化专业人员网上社区。在那里，您
可以分享知识并与他人合作，以加快您的机器人项
目的进展。

您将无法获得同等的支持。您需要为自己的
定制解决方案提供支持。

我们的重心始终全部放在协作机器人的
应用上，我们从这种理念中学到了很多
东西。由于大多数支持问题涉及整合和
应用，我们提供的支持代表了该领域的
顶级水平。较大的品牌无法提供相同的
专业知识。

潜在客户
除了提供确认合格的潜在客户外，我们还通过 DoF 
建立了一个全球机器人技术社区。您可以从我们网
站上的许多案例研究中了解到客户的成功案例 - 例
如，Assa Abloy 的机器人项目！

您从定制机械爪的公司能获得了多少合格的
潜在客户呢？根本无法相比。 您从[大品牌]获得多少合格的潜在客户？

产品协作
我们完整的产品系列提供了更多的应用机会，并为
机械爪、 FT 300 力和扭矩感应器和腕式摄像机
提供了更好的软件整合。

气动或定制产品不具备产品协作功能。 并非所有模块都可以设计来实施协作;产
品协作只适用于某些模块。

交货时间 可能类似;然而，交货时间不确定，因为各家公司
都不尽相同。

交货时间很长，而且更加不确定。在制造合
适的定制机械爪之前，可能会需要大量的反
复试验。

目标是更快地开展生产吗？Schunk Co-
act 机械爪可能需要长达八周的交货时
间 - 如果您想尽快收到产品，这就不太
适合您。

令人满意的利润
我猜您从 OnRobot 得到类似的利润？

我们提供季度性折扣，以便为您带来更高的整体
利润。

这些机械爪的销售不会带来利润。
如果您不是他们的经销商，您就不会赚
钱。如果您是他们的经销商，您可以获
得多少利润呢？
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机械爪决策指南

机械爪决策指南

规格 Hand-E 2F-85 2F-140
行程（可编程） 50 毫米 85 毫米 140 毫米
夹力（可编程） 20 至 130 N 20 至 235 N 10 至 125 N
最大载荷 5 千克 5 千克 2.5 千克
摩擦夹手载荷 3 千克 5 千克 2.5 千克
机械爪质量 1 千克 0.9 千克 1 千克
位置精度（指尖） 0.2 毫米 0.4 毫米 0.6 毫米
抓取速度（可编程） 20 至 150 毫米/秒 20 至 150 毫米/秒 30 至 250 毫米/秒
通讯协议 Modbus RTU（RS-485）

通信协议选项（带外部控制器） Ethernet/IP, Modbus TCP, PROFINET, DeviceNet, CANopen, 
EtherCAT

*所有规格仅供参考。有关官方规格，请参阅 support.robotiq.com 上的用户手册
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目标应用
机器维护、组装、拾取与放置

客户购买的主要原因
•	无需夹具或固定装置即可自动定位零件
•	直接在示教器上进行教导、编辑和运行
•	通过一个快照定位多个零件来加快循环时间
•	无论您的技术水平如何，操作都很容易
•	可在 Universal Robots 和 e-Series 上连接 Plug + Play  

 

腕式摄像机

腕式摄像机

第三方确认

“腕式摄像机非常灵活，能够在宽视野范围内定位零件。在需要装
配新扣件时，您可以教导新零件！”

Adrian Losif, Assa Abloy

“这台摄像机解决了世界上每个制造商都面临的问题，即拾取不同
位置的零件。”

Jörg Lang, beyerdynamic 

“我不需要视觉专家，我可以自己做。我买了这个摄像机，它操作
非常简单。大约需要10分钟，就可以教导好零件。”

Tommy Caughey，WaltMachine Inc.

摄像机资源

案例研究
请登陆到 robotiq.com 网站的资源中心或在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for 
Partners 部分查看使用腕式摄像机机器人项目成功的案例。

Assa Abloy | beyerdynamic | Walt Machine Inc 

电子书

在 robotiq.com 的资源中心查看并免费下载电子书

这些电子书包括：
协作机器人视觉系统
协作机器人入门。第1部分：启动您的项目
部件演示手册
如何简化复杂的任务

产品说明书 在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分有七种语言的产品说明书可
与客户分享。

产品视频 在 robotiq.com 网站的产品页面上观看并分享我们的腕式摄像机视频。

应用视频 请参阅我们的机器维护应用视频中有关腕式摄像机的操作，视频可在 partners.robotiq.com 
上的 Robotiq Kit for Partners 部分和 robotiq.com 网站上的腕式摄像机产品页面中找到。

产品图片 请参阅partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分，了解我们的腕式摄像
机的产品图片，包括工作室和出厂设置。

产品推介 使用我们的 Robotiq 产品推介进行演示，其中介绍了我们的腕式摄像机。这个 Powerpoint 文
档在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分以六种语言提供。
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腕式摄像机

腕式摄像机

我们的专长 Cognex In-Sight 8402 (UR+), 
Keyence 或其他固定摄像机

Sick PIM60 2D 或其他 UR + 臂式摄
像机 Sensopart（V10，V20） 无视觉

我们提供最好的产品

界面简洁，且完全整合在示教器上

由于我们的腕式摄像机的教导界面正好
在 UR 示教器上，所以您不需要在另一
台计算机上使用其它软件。
然而，Cognex 和其他品牌摄像机需要
外部计算机来对模型配置和编程。

我们的腕式摄像机是 UR 示教器上唯一
真正的教导界面，因此您无需在另一台
计算机上学习新软件。
对于 Sick 或其它臂式摄像机，则不是
这样。

腕式摄像机直观的界面易于使用，
另外可直接在示教器上运行编程软
件！

Sensopart 的 URCap 在示教器上仅
为您提供预配置模型，并附带一个
67页的安装指南！

让机器人简单易用不一定要牺牲灵活
性。通过示教器上腕式摄像机的直观界
面，可轻松地根据需要进行编程。

机器人手腕上最利索的机械整合

通过将摄像机直接连接到机器人并使其
随机器人移动能充分利用您的视觉系
统。通过将机械爪插入摄像机的连接
接口，就可以将摄像机的优点与任何 
Robotiq 自适应机械爪结合起来。外置
摄像机不具备这种 灵活性 - 停留在
同一位置意味着不能改变视野，也不能
随机器人一同移动。

腕式摄像机的小巧和整合的设计使机器
人可以轻松自如地移动。手腕位置可以
灵活地将摄像机自动放置在需要的位
置。将任何 Robotiq 自适应机械爪插
入摄像机的连接接口，即可获得更多功
能。

我们的腕式摄像机可以放在 Universal 
Robot 的手腕上，使整合变得简单，
同时摄像机也很稳固。

安装 Sensopart 摄像机要更困难， 
因为需要支架和更多电缆。他们的 
摄像机校准也限制了机器人的运动
从而改变了其拾取范围并使其不稳
定。

易于安装

我们的腕式摄像机是为 Universal 
Robot 手腕制造的唯一真正的摄像机。
安装只需要五分钟！Cognex 和其他固
定摄像机需要定制机械卡具，因此安装
和设置这些摄像机需要更长的时间。

我们的腕式摄像机是为 Universal Robot 
手腕制造的唯一真正的摄像机。
安装只需五分钟！

安装腕式摄像机很容易！直接在示教
器上对摄像机进行编程，并使用我们
的即用型、可下载的机器人程序 Skills 
加速整个过程。

而 Sensopart 的安装过程要复杂得
多 - 必须使用外部计算机对摄像机进
行编程并需要耐心等待，因为这是一
个反复试验的过程。

您不需要具备机器人技术或视觉系统方
面的知识即可使用腕式摄像机。使用我
们的免费 UR + 编程软件来将它安装直
接在 Universal Robot 手臂上，只需几
分钟就能完成！

易于编程和优化

我们的腕式摄像机是唯一真正的视觉教
导系统，无需任何经验！按照摄像机
的步进法设置过程，在编程时就可以查
看结果。自动设置的优势：它们能根
据环境进行调整。但是，如果您想在 
Cognex 等外置摄像机上编程新任务或
设计上的更改，则需要有扎实的计算机
视觉方面的技能。

我们的腕式摄像机是唯一真正的视觉教
导系统，无需任何经验！按照摄像机的
步进法设置过程，在编程时就可以查看
结果。自动设置的优势：它们能根据环
境进行调整。使用机器人摄像机比以往
更容易！

直接在示教器上对腕式摄像机编程
同时控制手动设置，如光照和焦点。
它是精确和易用的完美结合，可帮助
您更快地开展生产！

您不妨试着对 Sensopart 的手动摄像
机设置编程。这些设置不是为外行开
发设计的，因此需要用户具备扎实的
视觉方面的技能。

您以前没有机器人技术或视觉系统方面
的经验？没问题！腕式摄像机易于编程
且易于使用。它的易于使用的界面将指
导您完成编程，而且在编程的同时您将
看到结果！
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目标应用
机器维护、组装、拾取与放置

客户购买的主要原因
•	可让 UR 机器人使用力感应应用
•	路径记录能够复制人类动作轨迹
•	Plug + Play - 快速安装和配置 Skills 可加快编程并解锁您的部件性能
•	轻松校准/归零并与 UR 机器人完美匹配
•	主动式驱动可轻松编程 

•	其与 ROBOTIQ 其他 Plug + Play 产品匹配，可让您的机器人一起高 

FT 300 力和扭矩感应器

FT 300 力和扭矩感应器

第三方确认

“如果没有 FT 300，这项操作将非常复杂，因为对必须在某一空间
体积的机器人运动编程是一件复杂的事情。”

Nicolas Bouhet, Saint-Gobain

“我们在不到一年的时间内就实现了投资回报率，我们能够在两个
八小时轮班完成相同的工作量。在使用机器人之前，则需要三个八
小时轮班[这是那时的标准]。”

Ignacio Sanchez, Saint-Gobain

“这使操作员肩部不再有振动，也无需进行重复
动作。机器人非常受欢迎。”

Christophe Legeay, Saint-Gobain

FT 资源

案例研究
请参阅 robotiq.com 网站的资源中心或 partners.robotiq.com 的 Robotiq Kit for Partners 部
分，了解更多关于 FT 300 力和扭矩感应器应用于的机器人项目的成功案例。

Saint-Gobain

电子书

可以在 Robotiq.com 网站的资源中心找到关于 FT 300 力和扭矩感应器的 
可免费下载的电子书。

协作机器人入门。第1部分：启动您的项目
为您的应用找到理想的力和扭矩感应器
力和扭矩感应器电子书基础知识
加装额外的感应器：如何利用协作机器人提高生产力
机器人研究领域的力感应器

产品说明书 在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分有七种语言的产品说明书可与
客户分享。

产品视频 观看并分享关于 FT 300 的视频，可在 robotiq.com 网站上的 FT 300 力和扭矩感应器产品页面上
找到该视频。

应用视频 请参阅我们的应用视频中有关 FT 300 的操作，可在 Partner.robotiq.com 网站的 Robotiq Kit 
for Partners 部分以及 robotiq.com 网站上的 FT 300 力和扭矩感应器产品页面上找到该视频。

产品图片 请参阅 partners.robotiq.com 网站的 Robotiq Kit for Partners 部分，了解 FT 300 力和扭矩感
应器的诸多产品图片，包括工作室和出厂设置。

产品推介
使用我们的 Robotiq 产品推介进行演示，其中介绍了 FT 300 力和扭矩感应器。 
这个 Powerpoint 文档在 partners.robotiq.com 网站的 Robotiq Kit for Partners 部分以六种语
言提供。
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我们的专长 OnRobot ATI 无感应器

我们提供最好的产品

灵活、易用、高质量的产品 

FT 300 符合高性能标准。在出厂之前，每个产品都通过
严格的评估，这样保证每个产品都是高质量的产品！

我们的感应器比我们的顶级竞争对手的产品强10倍。
机器人单元耐用、性能一致，从而可为您提供更精确
的生产。 

此外，我们还不断添加更有效、易用的功能。

我们希望能帮助您更快地开展生产！这就是
我们为 Universal Robots 提供 URCap 软件
包的原因，它允许使用力反馈进行简单有效
的应用编程

ATI 根本不提供此功能。

Robotiq 能助您更快地销售更多的协作机器人

服务与支持  

我们 Robotiq 专门的 CSM，ISS 和整合指导团队为您
提供从制作蓝图到化解项目风险等各方面的支持。 
此外，在我们的总部有设备齐全的专业培训设施，您可
以在那里对您的 Robotiq 产品知识进行完善。
最后，您将可以访问 dof.robotiq.com 网站上的全球 
DoF 自动化专业人员网上社区。在那里，您可以分享
知识并与他人合作，以加快您的机器人项目的进展。

您将无法获得同等的支持。您需要为自己的
定制解决方案提供支持。

我们的重心始终全部放在协作机器人
的应用上，我们从这种理念中学到了
很多东西。由于大多数支持问题涉及
整合和应用，我们提供的支持代表了
该领域的顶级水平。较大的品牌无法
提供相同的专业知识。

潜在客户
除了提供确认合格的潜在客户外，我们还通过 dof.
robotiq.com 网站上的 DoF 建立了一个全球机器人技
术社区。您可以从我们网站上的许多案例研究中了解到
客户的成功案例 - 例如，Assa Abloy 的机器人项目！

您从定制机械爪的公司能获得了多少合格的
潜在客户呢？根本无法相比。

您从[大品牌]获得多少合格的潜在客
户？

产品协作
我们的完整产品系列提供了更多的应用机会，并为机械
爪、 FT 300 力和扭矩感应器和腕式摄像机提供了更好
的软件整合。 

而气动或定制产品缺乏产品协作。 并非所有模块都可以设计来实施协作;
产品协作只适用于某些模块。

交货时间 可能类似;然而，交货时间不确定，因为各家公司都不
尽相同。

交货时间很长，而且更加不确定。在制造合
适的感应器之前，您可能需要进行大量的反
复试验。

目标是更快地开展生产吗？Schunk 
Co-act 机械爪可能需要长达八周的交
货时间 - 如果您想尽快收到产品，这就
不太适合您。

令人满意的利润 我猜您从 OnRobot 取得类似的利润？
我们提供季度性折扣，以便为您带来更高的整体利润。 这些机械爪的销售不会带来利润。

如果您不是他们的经销商，您就不会
赚钱。如果您是他们的经销商，您可
以获得多少利润呢？

FT 300 力和扭矩感应器

FT 300 力和扭矩感应器
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目标应用
拾取和放置、质量测试、修整、插入、装配和机器维护

力辅助操作系统

力辅助操作系统

力辅助操作系统资源

产品页面 访问 robotiq.com 网站上的力辅助操作系统的产品页面，了解其应用、功能等。 

产品说明书 在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分查找力辅助操作系统的英文产品说明书，并与客户分享。

产品视频 在 robotiq.com 网站上的力辅助操作系统产品页面观看并分享我们的力辅助操作系统视频。

我们的专长 没有力辅助操作系统软件的 e 系列

我们提供最好的产品

解锁应用 使用力辅助操作系统的感应功能，提高机器维护、装配、修整和拾取与放置应用方面的的灵活性和耐用性。 

简洁易用的界面 力辅助操作系统使复杂的机器人运动编程变得比以往更简单快捷。其直观的编程界面可指导您有效地完成力感应应用。凭借其简单的设计，您
甚至不需要具备机器人技术的知识！

Robotiq 能助您更快地销售更多的协作机器人

服务
我们 Robotiq 专门的 CSM，ISS 和整合指导团队为您提供从制作蓝图到化解项目风险等各方面的支持。 
此外，在我们的总部有设备齐全的专业培训设施，您可以在那里对您的 Robotiq 产品知识进行完善。
最后，您将可以访问 dof.robotiq.com 网站上的全球 DoF 自动化专业人员网上社区。在那里，您可以分享知识并与他人合作，以加快您的机
器人项目的进展。

产品协作 力辅助操作系统可以实现更多应用：它可以很容易地与腕式摄像机（用于零件定位）和自适应机械爪（用于插入）整合在一起。

客户购买的主要原因
•	使用力辅助操作系统，您可以在几秒钟内完成复杂任务的编程。
•	力辅助操作系统可以解锁应用，让您可以迅速

对原本既费时又复杂的任务编程。
•	充分发挥 e 系列机器人的潜力：其配有一个内置感应器，现在

可以让辅助操作系统更快地从程序中获得更多的功能。
•	无需深入了解机器人技术即可对力感应任务编程。
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客户购买的主要原因
更快开展生产
•	即时远程咨询贵公司的机器人技术专家
•	在配置和编程过程中快速去除障碍
•	在整合项目中节省时间、金钱和精力 
•	实现投资回报率最大化

实现机器人正常运行时间最大化
•	随时监控生产
•	在机器人停机时获得提醒 
•	使机器人专家的工作事半功倍 
•	快速响应以恢复生产
•	持续分析和优化生产力

INSIGHTS

INSIGHTS

第三方确认

“无论我是否在商店，如果机器人停机， Insights 都会立刻发出提
醒。然后我就可以迅速地使机器人重新投入生产。把停机时间降到
最短意味着可以提高生产率。”

Tommy Caughey，WaltMachine Inc.

“Insights 让我知道机器人一段时间以来的工作状况以及目前的情
况。这为我提供了改进流程并使机器人顺利运行所需的信息。”

Alex Belch，制造工程师

Insights 资源

案例研究
请登陆到 robotiq.com 网站的资源中心或在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for 
Partners 部分查看使用 Insights 机器人项目成功的案例。

例如，WaltMachine Inc.

电子书

在 robotiq.com 网站的资源中心查看可以免费下载的电子书。 
  
这些电子书包括：
协作机器人入门 
协作机器人五大关键绩效指标

产品说明书 在 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分查找产品说明书（提供四种语
言的版本），与客户分享。

产品视频 请观看并分享 Insights 产品和定制活动视频，视频在 partners.robotiq.com 网站的 Robotiq Kit 
for Partners 部分提供。 

产品图片 请参阅 Robotiq Kit for Partners 部分，查看 Insights 产品图片和软件的功能。

产品推介 使用我们的 Robotiq 产品推介进行演示，其中介绍了 Insights。这个 Powerpoint 文档在 
partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分以六种语言提供。 

Insights 销售培训 通过 Insights 销售培训了解 Insights 的详细信息，培训可在 
 partners.robotiq.com 网站上的 Robotiq Kit for Partners 部分找到。

Insights 快速入门指南 参阅 Insights 快速入门指南，以便顺利安装 Insights，指南可在  partners.robotiq.com 网站上
的 Robotiq Kit for Partners 部分找到。
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INSIGHTS

INSIGHTS

我们的专长 现状

我们提供最好的产品

灵活、易用、高质量 我们提供的解决方案可将您的 Universal Robot 的生产力提升到更高的水平。这款产品也易于安装和使用。

Robotiq 能助您更快地销售更多的协作机器人

服务与支持 因为我们提供全方位的服务，从销售和连接支持到 KPI 优化（指导），这使我们能相应地制定我们的策略以满足您客户的需求。

潜在客户 通过直销方式，您将从您所在地区的 Universal Robots 获得更多的潜在客户。我们还将继续为您当前的 Insights 潜在客户提供
最佳支持。

交货时间 我们的直销目标是为客户改造已投入生产的机器人，从而使使销售更容易，销售周期更短。

令人满意的利润 即使我们达成销售，您仍将继续获得与以前一样的利润！
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客户使用的主要原因

•• 第一次便设计出正确的单元
•• 更早排除技术障碍
•• 将所有项目信息集于一处
•• 用工厂中的机器人开发客户的自主性
•• 在 ROBOTIQ 整合指导的帮助下加快概念验证记录

BLUEPRINTS

BLUEPRINTS

潜在反对意见与回复

“我稍后把所有这些通过电子邮件发送给您！”
•• 但是如果您的同事想添加信息并对项目开发进行评估呢？这样更加轻
松。

•	BLUEPRINTS 会保存设计的痕迹或每一步，并确保所有信息顺序正确。
这是一个更具结构性的平台，拥有无数电子邮件链接。 

“我应该展示何种信息？”

•• 零部件尺寸、设备规格、输入、输出
•• 机器人单元的技术预期（周期、应用）
•• 手工流程图片与视频
•• 手工任务地图
•• 机器人任务地图

“谁会使用我们的信息？”

•• 您和您的团队。
•	ROBOTIQ 技术专家会帮助您完成您的单元设计。
•	ROBOTIQ 的一位内部销售专家和渠道销售经理会与您协调该项目。  

“我这么做之后呢？”

•• 您会收到来自ROBOTIQ 整合指导的自动化建议。这 可能包括 一份 定
制的 机器人计划 和 概念验证的视频。

•• 凭借 低风险的单元设计，您 可缩短交易关闭时间 并 更快开展生产。
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结合产品增加交易规模

确保我们专注于与我们产品完美匹配的应用。学会拒绝占取我们过多销售与技术资源的应用。
衡量机器人单元投资回
报率并通过 INSIGHTS 
获得提醒适用于所有
应用！

在您的所有 UR 上安装 
INSIGHTS!

› 准确了解制造的零部
件数目。

› 设置自定义提醒 - 对任
何事件可快速响应。

› 获取数据持续改进单
元 - 获得更好、更快的
投资回报。

标准的机械爪适用于所 
有拾取与放置应用。

›  1 种机械爪能够处理
所有需要组装的零部
件。

› 力度、位置控制以及
最大灵活度抓握检测。

› 利用 FT 与 SKILLS 完成
组装任务。

›  1 种适合所有零部件
的机械爪 - 缩短安装和
转换时间。

›  双指机械爪套件增加
循环时间。

›  利用 FT 与 SKILLS 将零
部件插入间距较小的模
具或卡具中。

增加工艺的灵活性 - 使
用摄像机了解零件到达
拾取位置的时间。

› 通过使用摄像机排除
刻板的、昂贵的卡具。

› 让您的单元灵活转
换。

INSIGHTS腕部 
摄像机

FT 300 力 
和扭矩感应器自适应机械爪

所有其他应用

P拾取与放置

组装

机器维护
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