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CAMARA DE PULSERA

VISION PARA UNIVERSAL ROBOTS

| FACIL DE USAR

* Programe, edite y ejecute a través de la
consola de programacién

* Localice varias piezas en una imagen

® Opere con cualquier nivel de experiencia

COMIENCE ==
LA PRODUCCION
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DETECCION DE PIEZAS

RAPIDA Y REPETIBLE

APLICACIONES

T Recoger y colocar

a Supervision de maquinas = =y Ensamblaje

Método de
programacién simple

Localizacién de piezas
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B Acelere el tiempo del ciclo g e Garantice la deteccion g ¢ Resalte solo las caracteristicas
= = consistente de objetos &  que desea mantener
ESPECIFICACIONES
Sensor y éptica Sensor de color de 5 MP, enfoque eléctricamente ajustable, 70 mm al infinito
lluminacién integrada Dos unidades (LED blanca y difusa)

® Programacién automatica de las piezas (forma arbitraria definida por el usuario)

® Programacién paramétrica de las piezas (circulo, anillo, cuadrado, rectangulo)

Edicién de bordes, validacién de color

2 modos de control de cdmara convenientes: basico, avanzado

e Pardmetros automaticos y manuales de la cdmara: exposicién, enfoque, iluminacién LED,
balance de blancos

Pardmetros programables

Comunicacién directa con el controlador de UR (via USB), y fuente de alimentacién desde el
controlador (24 V)

Masa 160 g

Eléctrico

Temperatura de funcionamiento 0 °C a 50 °C

* Todas las especificaciones se proporcionan solo como referencia. Consulte el Manual del usuario en support.robotiq.com para obtener las especificaciones oficiales.
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4 Converse con el equipo de ventas de Robotiq: Ingrese su informacién
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