
 
• プラグ＆プレイおよび簡単なプログラム
 

• 手動ガイドのための人間工学的形状
 

• 自動部品検出、位置フィードバック、および部品検証

組み立て

仕様 HAND-E HAND-E C10
ストローク（調整可能） Ø 50 mm Ø 40 mm

閉鎖力（指ごと） 20 - 185 N 25 - 175 N

40 - 370 N 40 - 525 N

7 kg 10 kg

1 kg 1.5 kg

位置分解能（指先） 0.2 mm 0.08mm (Ø 0.16mm)

20 - 150 mm/s 14 - 107 mm/s

通信プロトコル Modbus RTU (RS-485)

IP67

* すべての仕様は参照用のみです。公式仕様については、support.robotiq.comの
ユーザーマニュアルを参照してください。

最大 

10 kg IP67
保護等級

5,000,000
サイクル保証*
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*指先を除く
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アダプティブグリッパーの仕様については 
support.robotiq.comをご覧ください

共同ロボット用 
アダプティブグリッパー

グリッパー
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